Accouplements fendus Accouplements fendus

Extra Super Duralumin - Serrage, vis de serrage, courte Extra Super Duralumin - Serrage, long

[lCaractéristiques : Grace a |'utilisation de I'Extra Super Duralumin, la rigidité & la torsion de cet accouplement est élevée et Iui permet d'étre utilisé avec les servomoteurs.
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(®Pour plus d'informations les de et des capacités de couple plus élevées, se reporter au type de disque &' P.1075. .Caracterlsthues . Accouplement fendu Iong pour les servomoteurs.
HPour servomoteurs CPCX (Serrage) CPSX (vis de serrage) lPour servomoteurs | CPLCX (Serrage)
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*d1, d2 Diameétre identique = d1+0.5
d1, d2 Diametres différents = Grand diamétre d'arbre + 0.5 e vl ciues d désl et el et o - o .
)L I indiquées de désali it laté |’ lai t axial it ch: — - = - (@lLes val eursvm liquees de desalignement lat era,ar\gu laire et axial concernent chaque occurrence di OI?K]UE — - -
Oine;xzj;{sr;lner:gufg'ssql? e ;Suiilg:gzznsa"zs:.n;qguszl:f,;ju?;(;f;;cjizﬁzmce;?:fv‘;ﬁzﬂ:rence Type | Matériau [ Trtementde surface ﬂ :\/\;sweurs désalignements se produisent simultanément, la valeur maximale admissible de chaque désalignement est réduite de [@ Matériau |8 de surface| ﬂA‘c ?
i de chaque désali est réduite de 1/2. —GPoX_| EXtra| SUBRE | pnogie cair (@Les tolérances pour d1 et d2 sont des valeurs donnges avant usinage des fentes. E)ma| Super Anodisé clair 1‘(4{2% ;SXS eg}?slagzjx
(®Pour connaitre les critéres de sélection et les procédures d'alignement, se reporter a BE'R1061. cPsX uralumine Vis de serrage @Powomm e rtres de élcton et es procédures dalgnement se reporter 2 BEP061, uralumine p
Référence piéce Prix unitaire Référence piece M
d1 d2 L | 2 F | Mi|M2| G di d2 L | 2 A | F |Prix unitaire
Type D CPCX | CPSX Type D (normal)
5 5 6 5 5 6
16 174 6 3 | M3 | M2 |4.74 16 23 | 6.5 | M25 5 1325
6 6 6 6
5 5 6 7 8 5 6 6.35 8
6 6 63 7 8 6 6 6.35 8
20 26 | 75| M25 | 65 |3.75
19 6.35 6.35 8 20 | 6.8 | 3.4 | M3 |[M25| 5.6 6.35 8
8 8 10 8 8
*10 10 Serrage 5 6
6 6 8 10 CPLCX 6 6 8 10
6.35 6.35 8 10 25 6.35 8 10 31 185 M3 9 | 42
7 8 8 8 10
Serrage 8 8 9525 10 10 10
24 25 | 85 (425 M4 | M3 | 8
CPCX 9.525 10 8 8 10 12
Vis de serrage *10 10 "1 *12 32 10 10 12 14 41 12 M4 1 6
CPSX 11 12 12 12 14
12 *12
8 8 10 11 12 Référence piéce |Couple admissi i angulaire| Désali latéral déasicte _|Vitesse de rotation max| Moment d'inertie | Désalignement axial Couple de semage desvis @
10 10 11 12 *14 Type D (Nm) () (mm) ftorsionnelle statique (N-mira.) (tr/min) (kg-m?) admissible (mm) (N:m) 9
29 11 12 *14 |02 & || LS| L) ¢ 16 0.5 0.05 96 39000 3.7x107 +0.3 1.0 10.1
* -7
12 12 *14 CPLC X 20 1 1 010 204 31000 10.0x10 +0.3 1.0 17.6
10 14 25 2 456 25000 2.9x10° +0.4 15 30.8
32 4 0.15 600 19000 10.7x10% +0.4 2.5 70.4
11 14
12 12 14 16 ‘ Caractéristiques de CPLCX
34 14 14 15 16 35 12 6 M5 | M3 11 Assure une bonne rigidité a la torsion tout en un désali élevé
) . Réfé - Diam d [alsagede Diam. d [alésagede
Ordering | Reference piece | - Tarbre - Tarbre o
5 515 Example CPLCX20 5 6
16 16 : . B
(9)CPCX n'est pas disponible pour les tailles indiquées par un astérisque (*). S
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56 iece] Couple | Disa | Desige- élas- | Vitesse de rota-|  Moment | ldgene| Copde [caiee] ) ) " i iam, e lsage d iam, e alsage d “\
Hfrference p:;ce abnimbe | e el i torsomel ﬁ:::ax_?n’;l: dinertie sl smpcrs =] ;JIea(sg) Ordering ‘ Référence piéce ‘ - ‘ et ‘ B ‘ ez \\%\)
ype = (gr;] angulaie ()| (mm) slahquze ([;;m/ra.) ;;/ggi) 21k§ . 1":)7 L] gvg o - Example CPSX19 ~ 5 ~ 6 g ! 'f
! .5x10° ¥ K]
7 [4 CPLCX
19 1 270 33000 | 5.8x10 1 12 s Long, support de servo
CPCX | 24 15 0.5 | 0.05 790 26000 1.8x10° | +0.1 23 K]
29 2 1400 21000 | 4.7x10° 1.5 4 'g
34 3 2200 18000 1.1x10° 1 62 % <&
16 | 05 200 39000 | 2.8x107 7 =) \\\ D
0.7 o« ]
19 1 270 33000 | 6.2x107 10 )7,
CPSX | 24 15 0.5 | 0.05 790 26000 | 2.0x10° |=0.1 17 22 »
29 | 2 1400 | 21000 | 52x10° : 40 Cfo'-nCN
34 B 2200 18000 1.1x10° 4 64 9 >

Tolérance de désalignement

Adapté pour les servomoteurs a réactivité élevée.
Réduit la charge de centrage car le désalignement admissible est important.



