[Standard] Etages dans I'axe des Z a surface horizontale, support-élévateur

Capacité de charge élevée

[Haute précision] Etages de niveau dans I'axe des Z, a vis hélicoidale

Capacité de charge élevée

r 2=PR1977
Points de comparaison avec les produits similaires ali .
[lCaractéristiques : course plus longue que les étages dans I'axe des Z & surface horizontale & rouleaux croisés et capacités de charge équivalentes aux supports-élévateurs. Les vis a plusieurs filets sont utilisées pour éviter les jeux. ‘ ‘ Para"ellsme - 400pm
. WCaractéristiques : adapté aux applications de I'axe des Z nécessitant des ajustements de course longue. Plage de precision différente par rapport aux produits existants. Produits existants : ZLJG (R1977)
lEtages dans I'axe des Z a surface horizontale, vis hélicoidale
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®L¢ cadran gradué peut tourner. o
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‘ Eg;n;re\ielllrg:amumen une tolérance de D.E. h7 st ne recule pas lorsqu'ele est ullisée
0 ] Utiliser de I'adhésif pour éviter que le avec la capacité de charge indiquée.)
o ‘ prolongateur du bouton soit extrait. m
070 ([ Matériau : alliage d'aluminium (®)Des trous pour broche sont four-
8 Traitement de surface : anodisé noir nis sur la plaque de montage pour . N . . o . -
055.4 . i i i aCi ®)Table de levage a bouton avec capacité de charge relativement élevée. Un collier fendu sur I'arbre en fonctionnement maintient fermement la charge en position.
1 "’* 3 Accessoire : ﬁ;:z\:xe z;\jﬂmf; :59 g:fj:l‘ﬂf:‘ ) garantir une installation precise. (3)Une rotation du bouton dans le Sens inverse des aiguilles d'une montre fait monter la surface de I'étage.
o L m E oy ) (®ll'y a un peu de jeu dans le sens horizontal.
! i (D Matériau : alliage d'aluminium
B Traitement de surface : anodisé noir

Référence piéce Surface de 'étage |Distance de dépla- | Déplacement par | Gapacité de charge| Parallé- Poids | Accessoi- | po oo
Type N° (mm) mm) (mm) ) lisme (um) (kg) res (x4) Référence piéce Surface de I'étage | Distance de déplace- | Déplacementpar | Parallélisme | Capacité de charge Poids Prix unitaire
30-60 | 60%60 0,50 Type N° (mm T T (um) N (kg) B unital
ZHRD 30-90 90x90 30 (15)* 68.6 50pm 0.59 SCB4-8 ZLJS 80 80x120 40 (2)* 400 68.6 1.25
30-T - 0.42 120 120x180 70 (3)* 98 3

(®Lorsque la plaque est élevée alors qu'une charge du moment est appliquée & sa surface supérieure, il peut y avoir du jeu.
* La distance de déplacement par rotation du bouton varie dans une certaine mesure en fonction de la position actuelle de la table.
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*La distance de déplacement par rotation du bouton varie dans une certaine mesure en fonction de la position actuelle de la table.
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