Glissieres de fixation Glissieres de fixation

Type a guide linéaire Type de rail de guidage
M Caractéristiques : glissiéres basées sur des guides linéaires. Grace a ces guides linéaires, les glissiéres se dé plus facil lis sont donc adaptés pour les applications fréquemment répétées. Ml Caractéristiques : permettent au mécanisme de glissement d'atteindre une capacité de charge élevée gréce a des rails de guidage. Excellente durabilité et adaptés pour I'usinage, le pressage et toute autre application nécessitant une charge élevée.
HAxe X (®Embouts HWAxe X (®Embouts
¥ Uniquement sur JGL250, il est possible de ir la course en it Il est possible de raccourcir la course en repositionnant les boutons a billes
les boutons 2 billes et les vis de butée de course. et les goupilles d'arrét de course.
Raccourcir la course permet d'éviter que la poignée dépasse du D.E. de la plaque de base. Raccourcir la course permet d'éviter que la poignée dépasse du D.E. de Ia plague de base.
Pour savoir comment ajuster la course, voir le Tableau des méthodes de réglage de Pour savoir comment ajuster a course, voir le Tableau des méthodes de ré-
la course. glage de la course.
:},‘g%%lﬁolﬁsvgrbrﬁ?elg?ge du plongeur sur le Coté avant 'est pas nécessaire, déposer @De I'huile antirouille est appliquée sur la surface de glissement avant la livraison.
(9)En plus des goupilles d'arrét sous-dimensionnées et amovibles installées sur la
piéce de butée (en 4 points sur la longueur), les goupilles d'arrét surdimension-
nées sont incluses avec le produit a des fins pratiques. Si nécessaire, remplacer
les goupilles d'arrét i ées par les goupilles surdi ionné
JGL150 A4 Vue agrandie du collier (vue avant) JGR150 Vue agrandie du collier (depuis I'avant)
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Course 150 150 19 295 8 || S e
. . 12 30 e e o e B
Vis de butée 265 40 = == 3 N @ o @ Dimensions de la table (( )
8065 Trversant S . \ o / / S Fen
34 345 _ Di de la table s}
011 Contre-alésage, Profondeur 6.5 =2 o lo o * ° ¢ ¢ «-OP 47 _1 150
4712 150 .15 75
75 Bouton & billes ™~
E 60 8 M6, profondeur 10 12 3 ®-A 2-M5 50 50 60 30 8-M6 Profondeur 12
- 2-M5 Bditbbletaliong
0| ———— |
o %¢ i 130 | 2 1-B 45 /| 40 60 | 40 \_ 60 | 40 12 M5, profondeur 10 SiSEs oo, ©
Cee pe o 2-M5 Bouton a billes s © Pt
E o °e >-> 33 . @-C @A 4 S
5 °
R =] g
JGL250 gl |l EEEE JGR250 o R
— ) —
2M5_ 140 150 140 75 q ° ° 8=
or = oo (LX) 2 P6H7, profondeur 7.5 2 06H7, profondeur 7.5 g (3 °
Bouton 2 billes %MTS g“‘:‘ abilles 8tous traversants 06.5 ArXEd (i ®-B m @-c 425 lef o —
- - 011 Contre-alésage, Profondeur 6.5 65 &
50 50 T30 2 0647, pofondedr 5.5 Smstaeats ) [T yg Course 250 150 Toole oo
011 Contre-alésage, Profondeur 6.5 Goupille d'arrét
50 PRSI 12,5 130 140 130 Go 65
o Corps principal | [Matériau | BJTraitement de surface 30 Goupille darrét 50 50 @-A 2 06H7, profondeur 5
D-A
;?:;ie de base Alliage @ > P e o0 P66 edo
Bouton | d'alumi- Anodisé clair 5 = o\ - 55 ,“ Corps principal | [Matériau | Britement de surface
Support de poignée num pe— © @ * Table  [EN1.1191 équiv] ]
ide néai Plaque Araffinage | Flacage auto
Guide linéaire Acir inoxytable - [ | 4 ® > Rai?de quide thermiql?e catalytique au
Bloc butoir N 1,119 éauiv. | Placage autocatalytique au nickel S " I olwo 4
- 2 L 2 ‘ ' ‘ I~ Support de poignée | EN 11191 équiv, nickel
@ Méthode de réglage de la course | i Ps Ps P bt Bouton Aliage d'aluminium | Anodisé clair
Course 250 Pisces dobutde F/ R = P & » ‘@ r's f’ Méthode de réglage de la course
Vis de butée 12 Bouton a bille + butée (vis ou verrouillage B oiee so0e /1 Leos veoe = | BcoslooEniea
Vis de butee 365 40 @-A Courseaprésle | Positions de montage des pidces de butée 115 = 2ee +@0 r@ ¢ o ¢ ed Bouton a billes + goupille d'arrét
®-A 34 445 oM - [avx:‘a;eéditmn) ® CDfeA"adlon @ 00‘9:00550" 12 Bouton & billes 50 50 ~ Course aprés le réglage | Positons de montage des iéces de butée
4-M4 | 2M4HSHCS. @-C 200" 5 A s DA 16 M5, profondeur 10 JGR150 | JGR250 | Coté traction | (2 Cété poussoir
0] 200 A C 2-M5 45 | 40 | 40 4 40 100 40 | 40 | 40 150 (Avant 'expéition) | 250 (avant 'expéeiton) A A
2 59 100 200 B A
3 = 150 B C ©-B 2-M5 Bouton 4 billes 100 200 A C
I'I" %t (®)Uniquement sur JGL250, la course peut éire modifiée en recombinant les posi- @ c @A
tions du trou de montage de la piéce de butée sur les deux cdtés ci-dessus. - 50 150 B 4
(¥)La course peut étre modifiée en recombinant les positions du trou
de montage de la piéce de butée sur les deux cotés ci-dessus.
Référence piéce| Table Longueur de| (Valeurderéf) | (Valeurderéf) | Capacité de .
Course : < . Poids : ot
( ) Taille la base Poussée requise Plongeur charge K Prix unitaire — — , - —
Type N° mm (mm) (mm) N) Force de retenue (N) (kN) (kg) Référence piéce| ConTSe Taple Longueur de (Valeu} de ref.) (Valeur de réf,) Capacité de Poids . o
" (mm) Taille la base Poussée requise Plongeur charge (ko) Prix unitaire
JGL 150 150 150x150 345 2 23 45 2.8 Type N (mm) (mm) (N) Force de retenue (N) (kN) 9
250 | 150,200,250 |  150x150 445 2 23 45 34 JGR 150 [ 50,100, 150 150x150 325 10 30 37.2 9.2
(®Lors de Ia livraison, la course est réglée a 250 pour JGL250.
(®)Poussée requise : force nécessaire pour déplacer la table en utilisant le bouton .E i de I rte él . 250 150’ 200‘ 250 150x150 425 10 30 372 1 ’1
(®)Capacité de charge : valeur de charge max. admise appliquée verticalement a la surface de la table ssai de la carte électronique (®Lors de la livraison, la course est réglée a 150 pour JGR150 et a 250 pour JGR250.
(®)Les valeurs des colonnes (valeurs de réf.) de la table ci-dessus sont mesurées sans charge appliquée. Exa mp le (®)Poussée requise : force nécessaire pour déplacer la table & I'aide du bouton (glissiéres sur lesquelles de I'nuile antirouille est appliquée) - N
(®Capacité de charge : valeur de charge max. admise appliquée verticalement a la surface de la table BRoulement & ajustement forcé
(®)Les valeurs des colonnes (valeurs de réf.) de la table ci-dessus sont mesurées sans charge appliquée. ex Example
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