Unités manuelles Unités manuelles - Chariots doubles a action symétriqu

Type élévateur, orientation du volant configurable

M Caractéristiques : Unités idéales pour les déplacements de haut en bas. Seul le positionnement dans le sens vertical est possible. Ml Caractéristiques : unités idéales pour un positionnement manuel simple, permettant de déplacer les tables droite et gauche simultanément.
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(®)La charge admissible de ce produit correspond a la charge pouvant étre placée sur la platine de positionnement sans en empécher le mouvement. (®)La charge admissible de ce produit correspond & la charge pouvant étre placée sur la platine de positi sans en empécher le Les mentions "Horizontal" et "Vertical" indiquent le sens d'installation.
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*La force de rotation est la force qui fait tourner le volant. (Se reporter au tableau de droite.)
* Les valeurs verticales correspondent a celles obtenues lorsque la table est levée.
WPrécision
[l Couple requis, force de rotation requise WPrécision Type Parallélisme (Jmer:;)
Référence piéce | Couple requis (N-m) | Force de rotation requise (N) Parallélisme Jeu KUED | 0.15 [ 0.3
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KULF | 20 1.085 41.740 KULF 0.15 0.5 wé’"ﬁﬂsn"”e"s[ D;gl[mae mﬁ, Sarﬂfe] ‘mais une valeur donnge 4 ftre de référence.
*Force de rotation et couple requis a la capacité de charge maxi. Lo a é fonctionnement d la dimension B pr rapport a a dimension A (voir le schéma ci-dessous). S
*La force de rotation est la force qui fait tourner le volant. L jeu 'est pas une valeu qaante mais une valeur donnée & e de réérence.
lFig. Force de rotation lSchéma du moment WFig. Parallélisme
EXZITII'I'G Pousser/tirer le manométre

WFig. Force de rotation W Schéma du moment lFig. Parallélisme

IMComme Fouti dinspection de Féchan-
tilonnage des cartes de circut, peut
e utisé pour serre ls piéces.

Ecrou

MUtilisation de profilés a fente
(P H-243) Des fentes pour écrous M6 sont
prévues sur les parties latérale et
= inférieure.
. Les écrous peuvent étre insérés du
[ —— f
{ld 2551 c0té du volant ou du coté opposé
q pour serrer les vis et installer un
Fixation de carte PG e dspost e égkoe support de nivellement.

Force de rotation




